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Bu kitapgigi dikkatle inceleyin. Burada verilen bilgiler; cihazin montajinda, kullaniminda ve bakiminda
uygulayici ve kullanicilar igin gerekli olan konulari kapsamaktadir.

Daha sonraki uygulamalariniz i¢cin herhangi bir bilgiye ulasmak gerektiginde

DIKKAT liitfen bu kitapcig dikkatle inceleyiniz.

Optima pompanin ve ek modillerinin Ureticisi Alarko-Carrier; i1sitma, sogutma, havalandirma, su aritma ve
basinglandirma alanlarinda 68 senelik deneyimi ile, yurt capinda yaygin bayi ve servis agi ile sirekli
hizmetinizdedir. Cihazinizla ilgili herhangi bir bilgiye ihtiya¢ duydugunuzda veya bir sorununuzda Alarko-Carrier
yetkili servislerine bagvurmaniz yeterli olacaktir.

ilerleyen sayfalarda verilen bilgiler tiim tip Optima pompalar ve ek modiilleri igin gegerlidir.

Uyarilar ve Semboller

Bu cihaz, glivenli bir sekilde kullaniimasiyla ilgili kendilerine gbzetim veya talimat verilmisse ve icermis oldugu
tehlikeler kendileri tarafindan anlasiimissa 8 yas ve lzeri ¢ocuklar ve fiziksel, duyusal veya zihinsel yetenek
eksikligi bulunan veya tecriibe ve bilgi eksikligi olan kisiler tarafindan kullanilabilir. Cocuklar cihaz ile
oynamamaldir. Temizleme ve kullanici bakimi, gézetimsiz cocuklar tarafindan yapiimamaldir.

Kullanilan Semboller ve Uyar1 Cesitleri

Bu uyarilar dikkate alinmadigi takdirde o6lim veya ciddi yaralanmalar
olabilir.

Bu uyarilar dikkate alinmadig takdirde elektrik ¢arpmasi sonucunda 6liim
veya ciddi yaralanmalar olabilir.

Bu uyarilar dikkate alinmadigi takdirde pompanin giivenli ve emniyetli
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sekilde ¢alismasi aksayabilir.
Kisaltmalar
Kisaltma ‘ Agihimi Agiklama
ACM Analog Control Module 0-10V Kontrol
CCM Communication Control Module BACnet MS/TP & Modbus RTU & Multi Pump
BMS Building Management System Bina Yonetim Sistemi
CE Conformité Européenne CE Belgesi
SN Serial Number Seri Numara
PN Product Number Uriin Numarasi




Genel

Ek Modiil Tanimi

Optima serisinde 125W, 190W ve 300W, modeller dusuk butgeli ve tiketici odakli olarak piyasaya surtlmustir.
Bu kapsamda CCM (iletisim Kontrolii Modiilii) ve ACM (Analog Kontrol Modiilii) adinda iki ek kontrol modiilii
tasarlanmis olup, bu modiiller tiim glglerdeki kartlar ile uyumlu olarak galisabilmektedir.

Analog Kontrol Modiilii, PWM sinyali veya 0-10V kontrol sinyali izerinden, pompanin anlik devirini kontrol
etme imkani saglar. Ayrica lzerinde bulunan réleli yapi sayesinde pompa Uzerindeki arizalari anlik olarak bina
yonetim sistemine aktarabilir.

iletisim Kontrol Modiilii, BACnet ve Modbus protokolleri iizerinden, pompanin kontrol karti ve bina yénetim
sistemi arasindaki iletisimi seri haberlesme protokolleri (RS-485) lizerinden saglayan ve pompa Uzerindeki belirli
parametrelerin degistirilmesine veya izlenmesine izin veren bir yapidir. Bu modiil ayrica 6n yiikli senaryolari
iceren Multi Pump 6zelligine de sahiptir.

EK Modiillerin Kullanim Kosullari

AMC ve CCM modiiller ayni anda kullanilamaz! Ana kontrolcii iizerinde ayni
genisletme yuvasi bu 2 farkh modiil igin ortaktir!

Olasi haberlesme sorunlarinin 6niine gegebilmek i¢in, haberlesme hatti
sonunda sonlandirma direnci kullanilmasi 6nerilmektedir!

Nakliyat, Depolama ve Calisma Kosullari

Nakliye ve Depolama Ortam Sicakhigi: -10°C ile +70°C arasi.
Calisma Kogullari: Sicakhk: -10 °C ile 85 °C (25 °C Nominal). Nem: 5 %RH ile 90 %RH

Nakliye ve depolama sirasinda modiiller darbelere, neme ve donmaya karsi korunmalidir.

DIKKAT Hatali yapilan nakliye veya depolama iiriiniin hasar gormesine neden

olabilir.

Ambalajindan c¢ikarildiginda moddlin siparise uygun model oldugu, tasinma sirasinda zarar gérip gérmedigi
kontrol edilmelidir.

Modiil hasarli ise Alarko-Carrier yetkili servisine danismadan kullaniimamalidir.



Modiil Montaji

Alarko pompalarinin ek modiil mekanik ve elektriksel montaji bu kullanma

kilavuzunda belirtilen esaslara ve ilgili standartlara uygun olarak yetkili
servis tarafindan yapilmahdir.

. Montaja baslamadan 6nce boru sistemindeki kirlenme kontrol edilmeli ve
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eger kirlenme varsa temizlenmelidir.
Konumlandirma

Modiil yerlesimi sirasinda ek modiil, soket yuvasina sikica oturtulmalidir.

Modul montaji yapilirken asagidaki sekiller géz 6ntinde bulundurulmahdir. (Bkz. 1, 2)




Kablolama

Uzerinde ek modiiller takili olan pompa ekosisteminde, pompalar arasi kablolamalar yapilirken, asagidaki
ozelliklerde bir sinyal kablosu kullaniimalidir.

58 | 4/10 | 4/8 | 4/a |3/12-180 | 3/10-180 | 3/7-180 | 2/10-180

Kablo 3x1 mm?

ACM, Analog Kontrol Modiilii

Analog Kontrol Modiilu,

- PWM veya 0-10V giris sinyali alabilen analog bir girise,
- Dijital agma/kapama girisi alabilen dijital bir girise (OV - 24 V),
- Harici bir cihaza alarm bilgisi yollayabilen dijital bir gikisa,

Sahiptir. Bu modiil, basit bina otomasyon sistemi uygulamalarinda veya hiz anahtari ile kurulmus olan bir

devreye sahip kontrol panosu uygulamalarda kullanilabilir.

External External
Connector Connector
0-10V/PWM 0-10V/PWM
Control Card GND Control Card GND -
AamP1_H—" Anylcadupto AlamP1 |- PLC NPN input
Alarm P2 |+ — 2V /1A Alarm P2
+10V/ 10mA +10V/ 10mA
Analog f Analog On/Of
Moddle Wi | | Service X M"?‘e::yw'"' Service TX
y
Service RX Service RX
External External
Connector Connector
0-10V/PWM 0-10V/PWM
Control Card - Control Card
GND External High GND
AlamP1 & (e.g. DIN) p=——t power AlamP1 PLC PNP input
Aam P2 H—— o Gevics Alarm P2
+10V / 10mA |+ +10V/ 10mA [
Analog on/off Analog Oon/oft
Module with | [~sor o T Module with | [ service TX
relay relay
Service RX Service RX

Analog Kontrol Modili, haberlesme yoluyla pompanin kontrol kartina baglanir.



Elektriksel Karakteristik

Bkz. Ana kontrolcl konnektor pin gikislari:

Dijital Girig

- Analog Kontrol Modiili, pompay! acip kapatmak icin bir dijital girise sahiptir.
- Dijital girisin giris voltaji araligi OV ile 24V arasindadir.
- Dijital giriste 5V'un Uzerinde bir voltaj uygulanirsa pompa durdurulur.

- Dijital girisin hassasiyeti 0.5V’tur.

Pompanin 'varsayilan' davranigi aktif olmaktir. Kablolamadaki bir hata (kisa
devre veya kesinti) veya dijital giris beslemesindeki bir ariza pompanin

5V'tan daha disiik bir voltaj, pompayi PWM veya Analog 0-10V girisi
tarafindan ayarlanan hizda agacaktir.

A istendigi sekilde ¢calismamasina neden olabilir!

Analog Giris

- PWM kontrol, Sabit Hiz modunda hiz ayar noktasini ayarlar.

- PWM'in giris voltaji araligi OVDC ile 10VDC'tur.

- PWM kontrol giris frekansi 100 Hz ila 5000 Hz arasinda olmalidir.
- PWM kontrol gérev dongisi %0 ila %100 araliginda olmalidir.

%3'lik bir dogruluk yaklagik olarak 100 rpm’e denk gelmektedir.

Hiz ayar noktasinin dogrulugu, PWM gorev déngiisiiniin %3'i dahilinde
olacaktir.




Setpoint

min

PWM Input

;.._.__.!
0 5 10 15 20 25 30 35 40 45 50 55 60 65 70 75 80 85 90 95 100
PWM Duty-Cycle (%)

- 0-10V sinyali, Sabit Hiz modunda hiz ayar noktasini ayarlar.

- Analog girisin calisma voltaji limitleri 0 Vdc ile 10 Vdc arasinda olacaktir.

Analog Input

Setpoint

pr—

min —

0 051 15 2 25 3 35 4 45 5 55 6 65 7 75 8 85 9 95 10
Analog Voltage (Vdc)

Hiz ayar noktasinin dogrulugu, analog giris voltajinin %6's1 dahilinde
olmahdir.

%3'lik bir dogruluk yaklasik olarak 100 rpm’e denk gelmektedir.

A\
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Dijital Cikis

- Hata olmadiginda alarm kontagi acik olacaktir.

- Hata giderilene kadar, bir hata durumunda alarm kontagi kapatilacaktir.

Alarm kontagi, 0VDC - 42VDC 1A’e kadar desteklemektedir.

Maksimum anahtarlama akimi, Harici cihazin anma akimi ile sinirhdir.

A
A\




CCM, iletisim Kontrol Modiilii
iletisim Kontrol Modiiliiniin tg &zelligi:

- Modbus RTU,
- BACnet MS/TP,
- Multi/Double Pump,

Modlaridir ve bu modlar birbirine paralel ¢alismayacaktir. iletisim Kontrol Modiili Modbus modu, BACnet
modu veya Coklu Pompa modu igin ayri ayri yapilandirilmahdir.

Elektriksel Karakteristik

Bkz. Ana kontrolcii konnektor pin gikiglari:

GND reserved Rx

5 6 4 8

1 2 3 4

RS485 RS485 RS485 RS485
=] ] P N

nk {linlk’

iletisim Kontrol Modiilii, harici iletisim icin RS485 protokoliini desteklemektedir. RS485 arayiizii, harici
Modbus/BACnet cihazlarini pompaya baglamak icin kullanilr.

- RS485 veri yolu voltaji 3.3V'tur.

- RS485 araylizii 250 kbps'ye kadar veri hizlarini desteklemektedir.

- Maksimum RS485 hat uzunlugu 2 metredir.

- RS485 veri yolundaki maksimum cihaz sayisi 32 adettir.

- lletisim Kontrol Modiilii, RS485 veri yolu sonlandirma direnci kullaniimasi énerilmektedir.
- Bus uglarinda gerekli olan RS485 sonlandirmasinin uygulanmasi gerekir.

iletisim Kontrol Modiilii, birden fazla pompayi baglamak igin de
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kullanilacaktir.




CALISMA MODLARI

Multi/Double Pump Modu

Pompalari, Coklu Pompa modunda galistirabilmek igin diger pompalara da iletisim Kontrol Modiilii/Modiilleri

takilmasi gerekmektedir.

Orn. 3 pompali Coklu Pompa modunun bir érnegi asagida verilmistir:

Pump Pump Pump
Control Control Control
Card Card Card
Comm Comm Comm
Module Module Module
RS-485 bus

- Coklu Pompa modu, tek bir agda 1 pompadan 8 pompaya kadar desteklemektedir.

- Gegerli bir Coklu Pompa konfiglirasyonunda, bir agda en fazla 1 pompa “master” sekilde
tanimlanmalidir.

- Agdaki her pompaya kullanici tarafindan manuel olarak benzersiz bir kimlik atanacaktir. Ana pompanin
ID’si 0'a, Slave 1'in ID’si 1'e, Slave 2'nin ID’si 2'ye sahip oldugu kabul edilir.

- Goklu Pompa modunda her bir pompa ayri ayri konfigiire edilmelidir.

- Coklu Pompa isletimi, yalnizca asagidakiyle ayni tipte bir pompa agi icin desteklenir:
FS - YESS HECC -125 190 300W Kontrol Karti

- Farkh pompa tiirlerinin hiz ve gii¢ agisindan farkli sinirlamalari vardir.

Coklu Pompa modu, "Master/Slave" calisma modunu desteklemektedir.
Coklu Pompa modu, "Main/Standby" calisma modunu desteklemektedir.

Coklu Pompa modu,"Pump Cycling" calisma modunu desteklemektedir.

Coklu Pompa agindaki tiim pompalar, Ana pompanin ¢alisma

DIKKAT
modunu, ayar noktasini ve Coklu Pompa modunu kullanmalidir!




Master/Slave Modu
Bu boluim, Master/Slave modu igin gereksinimleri igerir.

- "Master/Slave" modunda, tim agda bulunan ve birbirine baglantisi olan tim pompalar Ana pompada
hata yok ise aktif olacaktir.
" Master/Slave " modunda, sistemdeki diger pompalardan baglantisi kesilen bir pompa, motorunu
mevcut ¢alisma modu ve ayar noktasi ile ¢calistirmaya devam edecektir.

Main/Standby ve Pump Cycling Modu
Bu bolim, hem Main/Standby hem de Pump Cycling icin ortak gereksinimleri igerir.

"Main/Standby" ve "Pump Cycling" modlarinda, Coklu Pompa agindaki 1 pompa bir siire "aktif pompa"
olarak atanacaktir.

- Belirtilen calisma modunda ve ayar noktasinda yalnizca aktif pompa calisabilir; Diger tim (aktif
olmayan) pompalar bosta durur.

- "Main/Standby" ve "Pump Cycling" modlarinda 1'den fazla pompa, pompa degisikligi sirasinda en fazla
60 saniye aktif olabilir.

- "Main/Standby " ve " Pump Cycling " modunda, bir veya daha fazla pompa devre disi kaldiginda veya
ag baglantisi kesildiginde, Coklu Pompa agi birkag bolime ayrilmis olarak kabul edilir. Bu aglardan
yalnizca biri "aktif ag" olur ve geri kalani "etkin olmayan ag(lar)" haline gelecektir.

Gilg kesintilerinin, sistemdeki diger pompalara baglanti hatasindan

DIKKAT .
farksiz oldugunu unutmayin!

- "Aktif agdaki" tiim pompalar, Coklu Pompa galismasina devam edecektir. "Etkin olmayan agdaki" tiim
pompalar devre disi olacaktir. Bu, ayni anda birden fazla pompanin g¢alistigi durumu onler.

- "Main/Standby" modunda, en disik Coklu Pompa ID’sine sahip pompa, eger aktif hata yok ise aktif
pompa olacaktir.

- "Pump Cycling" modunda, agdaki aktif pompa, 24 saatte bir cevrim yapacaktir. Zamanlayici yalnizca
(Ana) pompaya gtic verildiginde ¢alisir. Pompa ¢alismadiginda duvar saatini tutmak icin pompada pille
calisan saat yoktur!

- "Pump Cycling" modunda, Uizerinde hata olan bir pompa atlanacaktir.

Ag Durdurma

Bir ag Coklu Pompa modunda calisirken, "duraklatmak" mimkiindir. Ana pompanin duraklatilmasi, agdaki
diger tim pompalarin duraklatiimasina sebep olur.

Ag duraklatildiginda, agdan 'duraklatmayi kaldirmak' mimkiindiir. Ana pompanin tekrar aktif edilmesi, 6nceden
yapilandinldigi gibi agdaki diger pompalarin da devam etmesine neden olur.



Ekran ve Ayarlar

Kontrol ekrani pompa durumu hakkinda bilgi verir ve istenilen ¢alisma modunun ayarlanmasini saglar. Optima
sirkilasyon pompalari iki basamakl ekran, grafik ekran ve ekransiz olmak lizere 3 farkli segenek ile kullanicilara
sunulmaktadir.

2.1IiKi BASAMAKLI EKRAN

iki basamakli sirkiilasyon pompa ekrani bes adet LED gdsterge, i adet kontrol tusu ve bir adet iki basamakli
LED ekrandan olusur. Bakiniz Sekil 7.1.
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Sekil 7.1

Kontrol ekrani Gizerindeki gosterge ve tuglar:

Manuel Calisma LED’i: Pompa manuel ¢calisma modunda ¢alistiginda yanar.

Degisken Basing LED’i: Pompa degisken basing modunda ¢alistiginda yanar.

Sabit Basing LED’i: Pompa sabit basing modunda calistigina yanar.

“MENU” Tusu: Calisma modlari arasinda gegisi saglar.

iki Basamakli LED Ekran: Pompanin ¢alisma bilgilerini ve uyari/hata mesajlarini gésterir.
“Yukari” Tusu

“Asagl” Tusu

Uyari/Hata LED’i (KIRMIZI): Uyari durumunda yanip soner. Ariza durumunda stirekli yanar.

L o N oL A WD R

Uzaktan Kumanda LED’i (SARI): CCM modiiliinden sinyal geldiginde yanip soner.



Ana ekran asagidaki gibidir:

X X —— Calisma moduna ait bilgileri ve uyari/hata mesajlarini gosterir.

Bu ekranda “MENU” tusuna basilarak degisken basing, sabit basing ve manuel ¢alisma modlari arasinda gegis
yapilir.

2.2 GELISMIS EKRAN

Gelismis ekranl sirkiilasyon pompa ekrani iki adet TFT gosterge, bes adet kontrol tusu ve bir bir adet gelismis
TFT ekrandan olusur. Bakiniz Sekil 7.2.

Sekil 7.2
Kontrol ekrani Gizerindeki gosterge ve tuglar:

Uyari/Hata LED’i (KIRMIZI): Uyari durumunda yanip soner. Ariza durumunda sirekli yanar.
Uzaktan Kumanda LED’i (SARI): CCM modilinden sinyal geldiginde yanip soner.

TFT Ekran: Pompanin galisma bilgilerini ve uyari/hata mesajlarini gosterir.

“Sol” Tusu

“Yukari” Tusu

=

“Sag” Tusu

~

“Asagl” Tusu

® N VA WN R

“OK” Tusu: Alt meniler arasinda segimi saglar.

Ana ekran asagidaki gibidir:

1 Numarah ikon, Baslatma/Durdurma ikonudur. Pompanin
ba§latma/durdurma ve duraklatilmast icin kullanilir.
» 2 Numaral ikon, ¢alisma modu ayar ikonudur. Calisma modlari
ayarinin yapildig kullanici araytiziine gegisi saglamaktadir.

(XXX X)~6

—

i -9

o



» 3 Numaral ikon ariza/hata durumunda ekrana belirir ve kullaniciya ariza/hata bilgisinin detaylarina
erisimini saglar.

» 4 numarali ikon pompanin bina otomasyon sistemi ile entegre halinde ¢alismasi esnasinda ekranda
bilgisini gosterir. CCM modiili karta takildigi zaman ilgili ikon ekranda belirir.

» 5 numarali alan pompanin ¢alisma modunu grafik olarak gosterir.

» 6 Numarali alan pompanin anlk devrini gosterir.

Uyari/Hata Mesajlari

’ Pompanin uyari/hata vermesi durumunda 1 numarali Uyari/Hata LED’i yanar ve ekranda
kirmizi yuvarlak icerisinde Gnlem isareti ile “Uyari/Hata” ikonu belirir.

Led ekranda Uyari/Hata’lara ait kodlar gosterilir.

Birden fazla “Uyari/Hata” olusmasi durumunda “Uyari/Hata” ikonu Uzerine gelerek “OK” tusuna basiniz.
Ardindan yon tuslari yardimiyla ekran Gzerinden diger kodlari kontrol ediniz.

p X — “P” harfi ile baglayan mesajlar pompa uyarilarini gésterir.
E/F X — “E"ve“F harfiile baslayan mesajlar pompa hatalarini gosterir.

Uyari/Hata kodlari hakkinda detayli bilgi igin pompa kullanim kilavuzuna bakiniz.

Parametreler

Multi/Double Pump Modu

CCM moduli genisletme yuvasina takildiktan sonra pompanin ekraninda sol alt kosede bulunan ikon belirir. Bu
ikon Gzerinden Multi/Double Pump parametre ayarlari yapilabilir.




Modbus Modu

CCM modiili genisletme yuvasina takildiktan sonra pompanin ekraninda sol alt kdsede bulunan ikon belirir. Bu

ikon Gizerinden Modbus parametre ayarlari yapilabilir.

Set Point

BACnet Modu

CCM modiili genisletme yuvasina takildiktan sonra pompanin ekraninda sol alt kdsede bulunan ikon belirir. Bu
ikon tGzerinden BACnet parametre ayarlari yapilabilir.

Set Point




Kullanici Arayiizii Ekran Kodlari

Gelismis veya basit ekran tzerinden, CCM modiilli genigletme yuvasina takildiktan sonra asagidaki parametreler

ihtiyaca gore ayarlanabilir.

Parametre  Acgiklama Deger

CcM1 CCM Galisma Modu: Multi/Double Pump, Modbus, BACnet

MB1 Seri Haberlesme Baud Hizi: 9600, 19200, 38400, 57600, 76800, 115200
MB2 MAC Adresi: 1-32

MB3 Parity: Odd, Even, None

MP1 Multi/Double Pump Modu: Master/Slave, Main/Standby, Pump Cycling
MP2 Multi/Double Pump ID: 0-7

MP3 Multi/Double Pump Ag Boyutu: 2-8

MP4 Pompa Calisma Modu: Constant Speed, Full Automatic, Half Automatic
MP5 Pompa Hiz Seti: Min. Max. Hiz

MP6 Calisma Noktasi: 1.0-12.0

(CCM_PROTOCOL) CM1 X (1: Modbus, 2: BACnet, 3: Multipump)

If CM1 =1:

O
O

(CCM_BAUD_RATE) MB1 X (1:9600,2:19200,3:38400,4:57600,5:76800,6:115200)
(CCM_MAC_ADDRESS) MB2 XX (1 - 32)

If CM1 = 2:

©]
©]
©]

(CCM_BAUD_RATE) MB1 X (1:9600,2:19200,3:38400,4:57600,5:76800,6:115200)
(CCM_MAC_ADDRESS) MB2 XX (1 - 32)
(CCM_MODBUS_PARITY) MB3 X (1:0DD,2:EVEN,3:NONE)

If CM1 = 3:

(o]

(CCM_MULTIPUMP_MODE) MP1 X (1:Master/Slave,2:, Main/Standby,3:Pump
Cycling)

(CCM_MULTIPUMP_ID) MP2 X (0 - 7) (1 master, up to 7 slaves)
(CCM_MULTIPUMP_NETWORK_SIZE) MP3 X (2 - 8) (1 master and at least 1 slave,
up to 7 slaves)

(OPERATING_MODE) MP4 X (1: Constant Speed, 2: Full Automatic, 3: Half
Automatic)

If MP4 = 1:

= (SPEED_SETPOINT) MP5 XXXX (min speed - max speed)
If MP4 =2 or3:
= (HEAD_SETPOINT) MP6 XX.X (1.0-12.0)




Modbus & BACnet Register Listesi

No | Category Modbus ref | BACnetref | Name Modbus data type | BACnet data | R/W Remarks
type
1 Interface - - Protocol Holding Register Multi-state RW Switch between
Value Modbus or BACnet
on next startup.
For BACnet,
alternatively can
be proprietary
2 Interface 8.2.3 8.2.3 Baud rate Holding Register Network Port RW At least 9600 and
19200 required for
Modbus, 9600
and 38400
required
for BACnet. (Note
that Modbus and
BACnet have
different default
baud
rates.) For
BACnet, this is a
property
3 Interface 8.2.4 - Data frame Holding Register N/A RW of Network Port in
latest BACnet
Parity and stop
bits enum for
Modbus. BACnet
always required to
be 8-1-none for
compliance.
Optionally it can
still be changed
even in BACnet
mode (as Multi-
state
4 Interface 8.2.2 8.2.2 MAC address Holding Register Network Port RW For BACnet, could
use writeable
MAC_Address
property of
Network
5 Pump 6.2.7.3.1 6.2.1.0 Set Value Holding Register Analog Value RW
6 Pump 6.2.7.3.40 6.2.3.0 - Pump Command Holding Register Depends RW Depends on exact
behavior
6.2.3.3
7 Pump 6.2.7.3.42 6.2.14.0 Operation Mode Holding Register Multi-state RW
Value
8 Pump 6.2.7.3.300 | 6.2.13.2 Bus Command | Holding Register Multi-state RW
Timer Value
9 Pump N/A N/A Bus Command | Holding Register Analog Value RW
Timer
10 | Pump 6.2.7.3.408 | 6.2.1.5 PID Kp Holding Register Analog Value RW
11 | Pump 6.2.7.3.409 | 6.2.1.6 PID Ti Holding Register Analog Value RW
12 | Master pump 6.2.7.4.1 6.2.0.3 Master current | Input Register Analog Input R
pressure
13 | Master pump 6.2.74.2 6.2.0.2 Master flow rate Input Register Analog Input R
14 | Master pump 6.2.7.4.3 6.2.0.7 Master total | Input Register Accumulator R Optionally can be
power Analog Input
15 | Master pump 6.2.7.4.4 6.2.04 Master  current | Input Register Analog Input R
power
16 | Master pump 6.2.7.4.5 6.2.0.6 Master operation | Input Register Analog Input R Optionally can be
hours Accumulator
17 | Master pump 6.2.7.4.6 N/A Master electrical | Input Register Analog Input R




current

18 | Master pump 6.2.7.4.7 6.2.0.1 Master  current | Input Register Analog Input
speed
19 | Pump 6.2.7.4.8 6.2.0.5 Fluid temperature | Input Register Analog Input
20 | Master Pump 6.2.74.16 N/A Master pump is | Discrete Input | Binary Input
6.2.7.4.17 N/A frequency Input Register Multi-state
regulated Master Input
pump type
21 | Pump 6.2.7.4.18 6.2.0.9 Speed max Input Register N/A For BACnet, could
use
Max_Pres_Value
and
22 | Pump 6.2.7.4.19 6.2.0.8 Speed min Input Register N/A See above
23 | Pump 6.2.7.4.20 6.2.0.14 Pressure Max Ap-c | Input Register Analog Input For BACnet, could
use
Max_Pres_Value
and
Min_Pres_Value
property of
pressure instead.
Maybe split
24 | Pump 6.2.7.4.21 6.2.0.13 Pressure Min Ap-c | Input Register Analog Input See above
25 | Pump 6.2.7.4.22 6.2.0.11 Pressure Max Ap- | Input Register Analog Input See above
v
26 | Pump 6.2.7.4.23 6.2.0.10 Pressure Min Ap-v | Input Register Analog Input See above
27 | Pump 6.2.7.4.24 6.2.0.12 Flow Max Input Register Analog Input For BACnet, could
use
Max_Pres_Value
and
28 | Pump 6.2.7.4.25 N/A Flow Min Input Register Analog Input See above
29 | Pump 6.2.7.4.26 N/A Supported errors Input Register Depends Depends on exact
behavior. Note:
Removed in recent
ref versions.
30 | Pump 6.2.7.4.27 N/A Supported service Input Register Depends See above
31 | Pump 6.2.7.4.28 6.2.0.15 Power Max Input Register N/A For BACnet, could
use
Max_Pres_Value
of current power
32 | Pump 6.2.7.4.35 N/A Service message / | Input Register Depends Depends on exact
state behavior, may be
diagnostics more appropriate
to define as set of
33 | Pump 6.2.7.4.36 N/A Error type Input Register Depends Depends on exact
behavior
34 | Pump 6.2.7.4.37 N/A Error message Input Register Depends Depends on exact
behavior
35 | Pump 6.2.7.4.39 N/A State diagnostics Input Register Depends Depends on exact
behavior
36 | Pump 6.2.7.4.404 N/A Operation status Input Register Depends Depends on exact
behavior
37 | Slave pump 6.2.7.4.9 N/A Dual pump | Input Register Analog Input Optionally can be
operating Accumulator
38 | Slave pump 6.2.7.4.65 N/A Slave current | Input Register Analog Input
pressure
39 | Slave pump 6.2.7.4.66 N/A Slave flow rate Input Register Analog Input
40 | Slave pump 6.2.7.4.67 N/A Slave total power Input Register Accumulator Optionally can be
Analog Input
41 | Slave pump 6.2.7.4.68 N/A Slave current | Input Register Analog Input
power
42 | Slave pump 6.2.7.4.69 N/A Slave  operating | Input Register Analog Input Optionally can be
hours Accumulator
43 | Slave pump 6.2.7.4.70 N/A Slave electrical | Input Register Analog Input

current




44 | Slave pump 6.2.7.4.71 N/A Slave current | Input Register Analog Input
speed
45 | Slave pump 6.2.7.4.80 N/A Slave  pump is | Input Register Multi-state
frequency Input
46 | Slave pump 6.2.7.4.81 N/A Slave pump type Input Register Multi-state
Input
47 | Slave pump 6.2.7.4.100 | N/A Slave error type Input Register Depends Depends on exact
behavior
48 | Slave pump 6.2.7.4.102 | N/A Slave pump status | Input Register Depends Depends on exact
behavior
49 | Master pump 6.2.7.4.940 6.2.13.1 Master error | Input Register Depends Depends on exact
message behavior
50 | Slave pump 6.2.7.4.950 | N/A Slave error | Input Register Depends Depends on exact
message behavior
51 | Miscellaneous N/A N/A Soft Reset Coil / Holding N/A Modbus
command to soft-
reset
Register device and apply
interface changes.
BACnet can use
ReinitializeDevice

3. Garanti, Bakim ve Servis

Standartlarda, bu kullanim kilavuzunda belirtilen uyarilara, montaj ve kullanim esaslarina uyulmak kosuluyla,
Alarko Sirkllasyon Pompalari aksesuvarlari malzeme ve fabrika iscilik hatalarina karsi 2 (iki) yil garantilidir.
Elektrik beslemesindeki diizensizliklerden kaynaklanan arizalar garanti kapsami disindadir.

Garanti siresi icerisinde garanti belgesini saklanmasi ve gerektiginde Alarko-Carrier vyetkili servisine
gosterilmesi gerekir.

Herhangi bir sorunla karsilastiginizda veya size en yakin yetkili servisi 6grenmek istediginizde www.alarko-
carrier.com.tr adresini ziyaret ediniz veya 444 0 128 Alarko Carrier ¢agri hattini arayiniz.

. ACM & CCM Modiilleri alaninda uzman servisler egliginde takilmali
DIKKAT

ve devreye alinmalidir!

4. Hurdaya Cikarma ve Geri Doniistim

Pompanin bertarafi igin yetkili servislerden veya ilgili geri dontisim tesislerinden yararlanilabilir.
Pompa, bertaraf amagh demonte edilirken Bolim 12’deki uyari ve talimatlar dikkate alinmalidir.

Pompa veya pompa pargalarinin imhasi, ¢cevreye zarar vermeyecek sekilde ve ilgili yonetmelikler uyarinca
yapilmaldir.



